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Основы автоматизированного электропривода. Учебное пособие для вузов по спец.

«Автоматизация и комплексная механизация процессов легкой и текстильной

промышленности». М., «Высшая школа», 1970. 392 с.

В книге излагаются основы теории и практическо го применения

автоматизированных электроприводов. Существенное внимание уделяется

рабочим свойствам,, показателям и характеристикам составных, частей  и

электропривода в целом. Рассматриваются современные, преимущественно

бесконтактные средства управления и методы автоматического регулирования и уп-

равления электроприводами, расчет переходных процессов в разомкнутых и

замкнутых системах, вопросы оптимального управления, следящий электропривод 

и определение мощности электродвигателей, а также типовые

автоматизированные ачектроприводы, применяемые в текстильной и легкой

промышленности.

Учебное пособие предназначается для студентов текстильных и

технологических институтов легкой промышленности. Может быть использовано

специалистами, занятыми проектированием - и эксплуатацией текстильных и

других машин легкой промышленности,, включая предприятия химических волокон.
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П Р Е Д И С Л О В И Е

В учебном пособии излагаются основы теории и применения

автоматизированных электроприводов переменного и постоянного тока. Основное внимание

уделяется рабочим свойствам и характеристикам составных частей  и

электропривода в целом, методам регулирования и автоматического управления,

выбору' электродвигателя и средств управления. Приводятся типовые

примеры различных систем автоматизированных электроприводов текстильных и других

машин легкой промышленности.

П. А. Свириденко написаны гл. I, II, III, IV, VI, VII. Введение и гл. X написаны

 П. А. Свириденко совместно с А. Н. Шмелевым, гл. V — П. А. Свириденко совместно с Г. А.

Морозовым, за исключением § 5.6, 5.7, 5.8, 5.9, 5.10, 5.11, 5.12, 5.13,

написанных П. А. Свириденко, гл. VIII и IX —А. Н. Шмелевым.

Подготавливая это учебное пособие, авторы, основываясь на своем

научно-педагогическом опыте, широко использовали результаты научных трудов, а также

"современные исследования в области автоматизированного электропривода.

Авторы выражают глубокую признательность М. Г. Юнькову и А. К.
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электропривода. Учебное пособие для вузов по специальности «Автоматизация и

комплексная механизация процессов легкой и текстильной промышленности». Москва,

Издательство «Высшая школа», 1970
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