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ПРЕДИСЛОВИЕ

Автоматизация технологических процессов является решающим фактором в повышении

производительности труда и улучшении качества выпускаемой продукции. Поэтому

вопросам автоматизации в нашей стране уделяется огромное внимание.

Качество работы любой автоматической системы регулирования (АСР) зависит от того,

насколько хорошо она спроектирована, смонтирована, налажена и эксплуатируется. По

проектированию, монтажу и эксплуатации промышленных АСР опубликовано много

монографий, учебных пособий и учебников. Курс «Проектирование, монтаж и эксплуатация

АСР» читается в ряде вузов.

Несколько сложнее состояние дел с наладкой АСР, хотя по этому вопросу опубликовано

много работ: монографий, статей, инструкций и др.
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Процесс наладки любой АСР состоит из нескольких этапов: проверки правильности

монтажа, фазировки цепей, проверки аппаратуры, идентификации объектов и возмущений,

параметрической оптимизации, испытаний, составления документации и др. Естественно,

что изложить все эти вопросы 1лубоко и подробно «на все случаи жизни» в одной книге

невозможно, да и нецелесообразно. Нужно выделить главное.

Авторы обсудили план второю издания справочного пособия с наладочными организациями

Минмонтажспецстроя СССР, Минэнерго СССР и вузами, готовящими специалистов по

автоматизации технологических процессов. Был сделан вывод, что необходимо более тесно

соединить теоретические аспекты наладки АСР с практическими рекомендациями,

полезными не только инженерам-наладчикам, но и студентам вузов. В основу

предлагаемого второго издания справочного пособия были положены ранее

опубликованные работы авторов.

С момент выхода в свет первою издания справочного пособия прошло 10 лет. За это время в

практике расчетов автоматических систем регулирования и технике автоматизации

произошли существенные изменения. Это обстоятельство учтено авторами при подготовке

второго издания. Внесены дополнения о дискретных функциях и линейных дискретных

системах

За истекшее время ряд регуляторов снят с производства, появились новые типы

регуляторов, приборостроительной промышленностью освоен выпуск новых комплексов

технических средств автоматического регулирования, что также было учтено при

переработке справочного пособия.

При подготовке второго издания справочного пособия авторы придерживались тех же

концепций, что и при написании первою издания. Современные объем и уровень

автоматизации производства, сложность и многообразие автоматических систем

регулирования требуют подхода к их наладке на современной теоретической основе.

Прежде чем приступить к наладке автоматической системы регулирования, ее нужно

теоретически рассчитать. При современном уровне развития вычислительной техники эти

расчеты не очень трудоемки, но для того чтобы произвести их, необходимо хорошо владеть

основами теории автоматического регулирования и соответствующим математическим

аппаратом. Интуитивный подход к проведению наладочных работ, основанный на методе

проб и ошибок, сейчас недопустим.

С учетом изложенного переработанное и дополненное второе издание справочного пособия

состоит из семи разделов.

В разд. 1 приведены основные сведения из математического аппарата, используемого при

производстве наладочных работ.

В разд. 2 приведены основы теории автоматического регулирования, владеть которыми

должен каждый инженер-наладчик.

В разд. 3 даны классификация и типовые структуры автоматических регуляторов. Материал

этого раздела поможет инженеру-наладчику освоить общие принципы и особенности

наладки АСР с любым автоматическим регулятором независимо от его конструктивного
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исполнения.

В разд. 4 и 5 изложены особенности наладки соответственно электрических и

пневматических автоматических регуляторов и комплексов технических средств

автоматического регулирования.

В разделе 6 рассмотрены вопросы наладки исполнительных устройств, а именно

исполнительных механизмов и регулирующих органов.

В разд. 7 изложены методы параметрической оптимизации автоматических систем

регулирования — определение оптимальных параметров настройки автоматических

регуляторов.

Материал справочного пособия составили: А. С. Клюев - разд. 3, 6, 7; А. Т. Лебедев - разд.

1.2 и 7; С. А. Клюев — разд 4 и 5; А. Г. Товарное - разд. 6. При написании справочного

пособия авторами использован опыт наладочных организаций Минмонтажспецстроя СССР,

Минэнерго СССР и опыт подготовки инженеров по автоматизации технологических

процессов в Ивановском энергетическом институте. Математический аппарат,

использованный в пособии, не выходит за рамки соответствующих курсов, читаемых в вузах

Авторы

Скачать книгу Под ред. А. С. Клюева. Наладка средств автоматизации и

автоматических систем регулирования: Справочное пособие. Москва, Издательство

Энергоатомиздат, 1989
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