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ОТ АВТОРА

Возрастающие объемы общественного производства непрерывно усложняют задачи

управления разнообразными объектами и процессами. Проблемы управления особенно

усложняются в системе «человек — машина», где наряду с задачами управления

техническими объектами и технологическими процессами остро ставятся задачи

эффективного управления системами организационно-технического, экономического и

социального характера. Поэтому в вузах для соответствующих специальностей необходима

учебная дисциплина, формирующая общую базу для решения задач управления в

технических и технико-экономических системах.

В учебных планах подготовки инженеров по специальности 22.03 «Системы

автоматизированного проектирования» (САПР) в качестве указанной учебной дисциплины

предусмотрен курс «Теория управления». Он относится к числу важнейших специальных

учебных дисциплин, в значительной мере определяющих профессиональный уровень

инженера-системотехника — специалиста по САПР.

В предлагаемом учебном пособии рассматриваются основные определения и понятия,

необходимые для усвоения принципов разработки и функционирования систем управления,

методы математического описания элементов и систем, исследования режимов работы

систем управления, выбора управляющих решений в технических и технико-экономических
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системах, в том числе в условиях неопределенности. Особое внимание уделяется задачам

оптимального выбора управляющих решений при наличии множества вариантов решений.

Мировоззренческая направленность курса обеспечивается использованием основ

диалектической теории познания, ориентацией на принципы единства материального мира.

путем широкого использования аналогичного математического описания объектов и

процессов технического, экономического и биологического характера. Основой для

написания книги послужил многолетний опыт научной, преподавательской и

производственной работы автора в области систем автоматического и автоматизированного

управления, в частности, накопленный при чтении курсов «Теория автоматического

управления», «Основы построения АСУ», «Основы научных исследований»,

«Вычислительная техника и программирование», «Введение в специальности АСУ и САПР».

При работе над учебным пособием использована обширная отечественная и зарубежная

литература по теории автоматического управления, исследованию операций, технической

кибернетике, основам автоматизированных систем управления и систем

автоматизированного проектирования. Список литературы приведен в конце книги.

Скачать книгу Михайлов В. С. Теория управления. Киев, Издательство "Выща школа"

Головное издательство, 1988
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